
Autonomous Mobility Enabler (AME)

(Illustrasjon fra Forskningsrådet)
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utvikling som verktøy for raskere 
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Partnere

• Applied Autonomy
• Universitetet i Sørøst-Norge (USN)
• Buskerud Fylkeskommune
• Kongsberg kommune
• Kongsberg Teknologipark
• Herøya Industripark
• Telenor og Telenor ASA
• Brakar
• Statens Vegvesen
• EasyMile



Overgang til autonom transport

Nye 
Forretningsmodeller

Kontrollsenter for autonom transport

Målbilde, strategi for 
sikkerhet og miljø

Struktur og organisering av testarena

Metoder og prosesser for å få løsninger 
ut i markedet

Delmål

Prosjektet skal utvikle, teste og 
evaluere kontrollsentertjenester 
for sikker, bærekraftig og 
effektiv styring av autonome 
transportløsninger for 
kommersielle transportaktører.
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Takk for meg !


